Materiaty pomocnicze do éwiczen z Podstaw Robotyki, Politechnika tédzka, Instytut Automatyki,
autorzy: mgr inz. Artur Gmerek, mgr inz. Damian Pakulski

Podstawy Robotyki - ¢wiczenie, Zajecia nr 1

Temat: ,,Wstep do éwiczen z Podstaw Robotyki - przypomnienie podstawowych informacji z

algebry liniowej i trygonometrii”

1.

Czego nauczymy sie na tych zajeciach?

Tozsamosci trygonometryczne (nalezy je zna¢ na pamiec)

2a=1

sin®a + cos
sin(a + ) = sinacosf + cosasinf

sin(a — B) = sinacosf — cosasinf

cos(a + B) = cosacosf — sinasinf

str. 1




Materiaty pomocnicze do éwiczen z Podstaw Robotyki, Politechnika tédzka, Instytut Automatyki,
autorzy: mgr inz. Artur Gmerek, mgr inz. Damian Pakulski

cos(a — B) = cosacosp + sinasinf

3. Uproscié nastepujgce tozsamosci trygonometryczne

4. Obliczy¢ rzad macierzy:

(Rzedem macierzy nazywamy liczbe wiodgcych jedynek w dowolnej postaci zredukowanej tej

macierzy.)
1 0 1 0
11t 1 3 0
A=12 0 2 1
3 -1 1 0

str. 2




Materiaty pomocnicze do éwiczen z Podstaw Robotyki, Politechnika tédzka, Instytut Automatyki,
autorzy: mgr inz. Artur Gmerek, mgr inz. Damian Pakulski

Inne przyktady:

5. Mnozenie macierzy M, ,(K) X My, ;. (K) = My, . (K)
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6. Obliczyé wyznacznik macierzy
Aij = (—1)L+]d€tMU

detA = a11A11 + a12A12 + -+ alnAln

Obliczy¢ wyznacznik

-1 2
1
31 0
1 -1 2
1 1 1
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7. Obliczy¢ macierz odwrotng metoda macierzy dotgczonej

(Dopetnienie algebraiczne A;j wspdfczynnika a;; wystepuje jako wyraz o indeksie ji w

macierzy AP)

-1 AD
detA

Obliczy¢ macierze odwrotne

31 0
1 -1 2

1 1 1

A=

Algorytm odwracania macierzy metodga operacji na wierszach.

A=1]2 1 4

-1 -1 —1]
1 1 2

Praca domowa: Zrobi¢ kilkadziesigt przyktadéw obliczen réznych operacji na macierzach oraz
przeksztatcen trygonometrycznych. Sprawdzié¢ wyniki przy pomocy dowolnego oprogramowania
matematycznego np. Matlab, Mathematica lub Maple.
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