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Zasady odbywania ¢wiczen z Podstaw Robotyki

dane prowadzacych zajecia: mgr inz. Artur Gmerek, artur.gmerek@p.lodz.pl

mgr inz. Damian Pakulski, damian.pakulski@ymail.com

strona internetowa z materiatami pomocniczymi: www.robotyka.p.lodz.pl (Zaktadka programy

zaje¢/Podstawy Robotyki/Materiaty do ¢wiczen)

godziny przyjec:

Artur Gmerek - pigtek 16-18, miejsce:, Instytut Automatyki, Zaktad Sterowania

Robotéw (Antresola, naprzeciwko pokoju dziekanatu nr 1) do korica pazdziernika - pokéj nr
E100

Damian Pakulski -

Przebieg zaje¢

1. Kolokwium (jezeli wystepuje)
2. Wyjasnienie ewentualnych pytan odnosnie poprzedniej pracy domowej
3. Wiasciwe zajecia

Warunki zaliczenia:

W czasie trwania catych zaje¢ zostang przeprowadzone 4 kolokwia. Nie jest wymagane

przystepowanie do ostatniego z nich, jest ono jednak obligatoryjne dla oséb starajgcych sie o ocene

bardzo dobry. W celu zaliczenia przedmiotu nalezy uzyska¢ oceny pozytywne z pierwszych 3

kolokwidow.

Studenci przynosza na kolokwia dokument tozsamosci np. legitymacie.

Kazdy ze sprawdziandw potrwa 45 minut i bedzie sktadat sie z trzech zadan:

e pierwszego - podstawowego, sprawdzajgcego fundamentalng wiedze z danego zakresu

(zadania na kolokwiach beda réznity sie nieznacznie od tych omawianych na zajeciach),
e zadania rozszerzonego nr 1 (podobne zadania bede pojawiac sie, jako praca domowa),

e zadania rozszerzonego nr 2 (studenci, ktdrzy dobrze zrozumieli materiat i potrafig uogdlnic

swojg wiedze powinny by¢ w stanie je rozwigzac).

Tres$é zadan bedzie wyswietlona na slajdach i nie trzeba jej przepisywaé. Warunkiem zaliczenia jest

rozwigzanie, co najmniej pierwszego zadania.

Ponizej podaje ogdlne kryteria na poszczegdlne oceny.

Ocena Kryterium

3 Poprawne rozwigzane pierwszego zadania.

3,5lub 4 lub | Poprawne rozwigzanie pierwszego i drugiego, lub pierwszego i trzeciego zadania
4,5

4,5lub 5 Poprawne rozwigzanie wszystkich zadan.

Zadanie moze zostac rowniez zaliczone, jezeli wystgpi jeden drobny btagd rachunkowy.
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Zaliczenia poprawkowe

Kazdy ma prawo jeden raz poprawia¢ wybrane kolokwium czgstkowe w godzinach przyjeé.
Niezaliczenie kolokwium poprawkowego czastkowego Iub niezaliczenia dwdch kolokwidow
czastkowych bedzie sie wigzato z koniecznoscig przystgpienia do kolokwium zbiorczego (w ostatni
dzien odbywania zajec¢). Poziom trudnosci kolokwium zbiorczego jest wyzszy, niz kolokwidéw
czastkowych. Niezaliczenie kolokwium zbiorczego oznacza ocene niezaliczajaca z catych zajec. Kolejne
kolokwium poprawkowe bedzie mogto odby¢ sie jedynie po uzyskaniu zgody Kierownika Przedmiotu.

Planowany Harmonogram zaje¢:

Lp. | Termin Tematyka
odbywania zajec

1 3.10.2013/ Omoéwienie zasad zaliczenl i odbywania przedmiotu. Przypomnienie
4.10.2013 informacji na temat operacji na macierzach i tozsamosciach

trygonometrycznych

2 10.10.2013/ wiasciwosci wektoréw i operacje na wektorach
11.10.2013

3 17.10.2013/ macierze obrotu, ztozenie obrotéw, obrdt wokoét dowolnej osi
18.10.2013

4 24.10.2013/ przeksztatcenie jednorodne, reprezentacja os-kat,
25.10.2013

5 31.10.2013/ kolokwium 1, proste zadanie kin.
08.11.2013

6 07.11.2013/ wyjasnienie btedéw z 1 kol., proste zadanie kin.
13.11.2013

7 14.11.2013/ proste zadanie kin. 3 - zadania zaawansowane, odwrotne zadanie kin.
15.11.2013

8 21.11.2013/ odwrotne zadanie kin.
22.11.2013

9 28.11.2013/ odwrotne zadanie kin., redundantnos¢ manipulatora
29.11.2013

10 | 05.12.2013/ kolokwium 2, proste zadanie kin. dla predkosci
06.12.2013

11 | 12.12.2013/ odwrotne zadanie kin. dla predkosci
13.12.2013

12 | 19.12.2013/ proste + odwrotne zadanie kin. dla potozen i predkosci, osobliwosci
20.12.2013

13 | 09.01.2014/ planowanie trajektorii 1
10.01.2014

14 | 16.01.2014/ kolokwium 3, planowanie trajektorii 2, wstep do dynamiki robotow
17.01.2014

15 | 23.01.2014/ Wystawienie ocen, kolokwium 4 (dla chetnych), kolokwium zbiorcze typu
24.01.2014 »Rozbdjnik”
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Warunki usprawiedliwiania i odrabiania nieobecnosci na zajeciach

Obecnos¢ na zajeciach jest obowigzkowa. Zgodnie z regulaminem studidow trzykrotna
nieusprawiedliwiona nieobecnos¢ na zajeciach wigze sie ze skresleniem z odbywania zajec.

Nieobecnos¢ na zajeciach moze zostac¢ usprawiedliwiona jedynie z waznych przyczyn np. choroba
studenta, lub jego bliskich, pogrzeb, narodziny dziecka itp. Przyjmowane sg usprawiedliwienia
pisemne, lub ustne. Osoby posiadajgce usprawiedliwienie i nieobecne na kolokwium mogg je napisaé
w godzinach przyjec.

Studenci nieobecni na kolokwium i nieposiadajacy usprawiedliwienia otrzymujg ocene niezaliczajgca
z danego kolokwium.

Ocena koncowa

Ocena koncowa zostanie wystawiona na podstawie $redniej oceny + aktywnosci na zajeciach. Z
zastrzezeniem, ze na ocene 5 wymagane jest réwniez przystgpienie do ostatniego kolokwium.



